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1. PROJENIN GERCEKLESTIRILIMESI
1.1.Projenin Ozeti

Proje genel anlamda kamera izleme veya alan dinleme sistemlerini 6l¢tilebilir bir ses
yardimiyla tetikleme tizerine kurgulanmistir. Sistem ¢alistigi stirede alan1 mikrofon dizisi
ile dinleyecek ve tanimli ses (desibel, giiriiltii, siniflandirilabilir tiirler vb.) algiladigi an
bagli oldugu sistemi devreye sokacaktir. Bu proje i¢in bagh oldugu sistem bir kamera
modiiliidiir. Sistem ses 6l¢iimii ile ses kaynaginin ¢ikis noktasini belirleyip kameray1 alani
izlemesi icin harekete gecirecektir.

1.2.Projenin Hedefi

Proje alan izleme gibi tiim alanlarda kullanilabilir. Birkag olas1 kullanim senaryosu su
sekildedir.

- Giivenlik Kamera Sistemleri; halka agik alanlar veya 6zel miilk alanlarda (PIR
dedektor kullanmanin zor oldugu yerler i¢in) sahadaki sesleri dinleyip karar alma.

- Toplanti-Konferans Sistemleri; ses kaynaginin bilinmesi durumunda da sesi takip
etmek amagli.

- Askeri Sistem ve Toplum Giivenligi; Olasi terér saldirilarinda, silahli olaylarda.

- Biiyiik Veriden Faydalanma: Cadde kavsak gibi yerlerde olussa giiriiltii yoniinii
dinleyip trafik akis1 belirleme, sinyalizasyon gibi kararlar alma ve acil durumlarda
trafige yon verebilme.

1.3.Projede Mevcut Asama
1.3.1.1.Donanim Durumu

Prototip asamasinda donanim ¢aligmaktadir. Ses modiilleri sesin yoniinii belirleyip karar
alabilecek durumdadir. Fakat mevcut donanimlarla ses algilama mesafesi 1 m nin daha
altinda olup kamera doniis hiz1 istenilen tepkiyi vermemektedir.

1.3.1.2.Yazilim Durumu

Donanimsal durumun aksine yazilim sesin kaynagini basit ve hizli bir sekilde belirleyip
kaynak yonii saptayabilmektedir. Ayrica mevcut yazilim ses tanima, sesi siniflandirma, ses
spekturumu ¢ikarma ve ses kaynagmin uzakligmi belirleme gibi 6zelliklerin
eklenebilmesine uygun olarak veri toplamaktadir.

1.3.1.3.Veri Tabani Durumu

Sistem veri tabani hali hazirda Arduino tizerinde data toplamaya elverisli degildir. Bu
durum basit bir wifi protokolii ile ¢oziilebilir. Fakat alternatif olarak veri toplamak adina
usb tizerinden bilgisayara veri gondermekte ve bu gelen veriler tarih saat bilgisiyle birlikte
c# ile hazirlanmis bir port dinleme uygulamasiyla kaydedilmektedir. Cihaz {izerindeki
kamera modiilii ise bagimsiz olarak kayit yapmaktadir.

1.3.2. Test Durumu

Donanim testleri yapilmis ve modiiller sinirinda olumlu sonuglar alinmistir. Cihaz ses
kaynagini belirleyip kaynagi takip etmektedir.



2. PROJENIN KATKILARI
2.1.Ekip Uyelerine Katkilari

Proje kapsaminda ekip gémiilii sistemler, robotik uygulamalar, veri toplama ve openCV
(baslangi¢ diizeyinde) deneyim kazanmugtir.

2.2. Bolume Katkilari

Proje uygulamasi devaminda kullanilabilir ve gergeklestirilebilir bir proje olup daha
sonrasinda da projenin gelistirilmesinde boliim ile birlikte ¢alisilmasi daha uygundur.

2.3.Ulkemize Katkilari

Projenin gergeklestirilmesi durumunda 1.2 Projenin Hedefi kapsaminda iilkemiz igin
olumlu sonuglar vermesi iimit edilmekte ve hedeflenmektedir.

3. PROJEYE YONELIK CALISMALAR
3.1.Proje Tasarimi

4 adet mikrofon devresiyle 2 adet motor iizerinden alinan sesin Arduino ile islenip
koordinat hesab1 yapilarak kamera modiiliiniin yonlendirilmesi {izerine kuruludur.

3.2.Veri Akist
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3.3. Yon Analizi

Gelen sesler dort mikrofon yardimiyla okunur. Okunan sesler modiil tizerinde
Arduino’ya dijital sayisal degerlere doniistiiriiliir. Alinan degerler degerlendirilerek yon
belirlenir ve motorlara gerekli komutlar gonderilir.

3.4.Alinan Verilerin Degerlendirilmesi
Veriler dort asamali bir metot dizisiyle degerlendirilir.

-Gelen veriler hesaplamaya uygun hale getirilir.(0-1023 aras1 gelen dijital sinyal 0.0-1.0
araligma ve db tiirline cevrilir.)

-Hesaplamaya uygun veriler ikili olarak degerlendirilir. Fark olusturulur.(yatay ses-
dikey_dikey)

-yatay_ses (veya dikey_ses) motorun adim sayisina uygun olarak 3 araliga boliintir.

-Son veri hangi deger araliginda ise motorlara o kadar ag1 donme komutu yollanir.
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